Beispiel: EUR EC steuert EC-Motor SS-1223,1, mit Modus 4.01 (Druckgesteuert)

1) wenn Relais betétigt ist
2) wenn Relais nicht betatigt ist

* unabhangig ob in Betrieb oder auf Freigabe wartend
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EUR EC settings

Sensor input E1:
Basic setting/

Analog output A1:
10 Setup/

Release via relay K1:
10 Setup/

10 Setup/

D1 inversion, on

Example: EUR EC controls EC motor SS-1223,1 - with mode 4.01 (pressure controlled)
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L1 N PE
1~ 230V
50/60 Hz

Réglage EUR EC

Entrée du capteur E1:
Réglage de base/

Mode de fonctionnement 4.01
=Cobntrole de la pression

Sortie analogique A1:
10 Setup/

Fonction A1, 2A=modulation proportionnelle

Libérer via le relais K1:
10 Setup/

Fonction K1, 1K=Message d‘exploitation

Message d‘erreur via I‘entrée numérique D1:

10 Setup/

Fonction D1, 2D=défaut externe,

D1 inversion, on
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Exemple: EUR EC contrdle le moteur EC SS-1223,1 - avec mode 4.01 (Pression contrblée) No-oow | - cow
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