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Beispiel: EUR EC steuert EC-Motor SS-1214,1 - mit Modus 4.01 (Druckgesteuert)
ng‘;ﬁ;s;gﬁg gedffnet geschlossen
:_ _______________________________________________________________________________________ : Ventilator mit Netz-
versorgung, ohne geschlossen geoffnet
| U C | Storung *
: E R E 0E20 0E10 E2 Melde - Relals : Ventilator mit Netz- )
| : : : : o 10v Lo LaF / o ! g;g:%ung, mit gedfinet geschlossen
| max |
A 0] 2)
| eofe ~ -y . -
| HE " _LTRAKGA (1 Senson o KA 250VAC Ko : Motér dreht NO - COM NG - COM
| ole oo Ll | xertmlator ohne gedffnet geschlossen
| | etzversorgung
: E 1 - : Motor dreht geschlossen gedffnet
: D+ —24V| —24V D2 [ | A1 [ | GND [ | E1 / : Motor steht gedffnet geschlossen
: — = LU D_ GND D1 D3 A2 GND E2 — A 1 4 1 2 21 24 22 : * unabhangig ob in Betrieb oder auf Freigabe wartend
! — L W | 1) wenn Relais betétigt ist
t-——--1--1----—-——--—--- --—-r---r-—-——fr—Y">7"7"-="*r—-———="9T9."-""7""1T""T"T"7"T"""""""="="=———+ -1--——-"-"—"—"—"—"—"="="="="="=-"=-- - 2) wenn Relais nicht betatigt ist
Stecker fradie }
. Sensor i 1|
i 1
Belriebsar i 1 SS-1214,1)
uswal |
| | 15| EC-Motor |
' | 14 [
. = |
| | |
| 16 [
L1 N PE I 17 !
: 124V 18|24V DG/max. 100mA !
1~ 230V , GND_ 19|- |
| R1_NC 20 ;‘ o 1
50/60 Hz . R1_C 21 Aarm 2 é |
! R1NO 22— ] » i
. ; R2_NC 23 JINES
EUR EC Einstellung | : o o1 K votor =& i
Sensor Eingang E1: | dreht = |
) R2_NO 25 >
Grundeinstellung/ 1 |
Betriebsart 4.01=Drucksteuerung = 5 =) | olololololol+ [olo[> |
SIo| £ _ [ =4 =8 B Lol - N oo -4 |
lfg‘z'otg A/Usgang Al Njo] O Steuerleitungen | 19]= U2I<|@ I
etup, N
A1 Funktion, 2A=proportional Aussteuerung . o »w ' ?baxe.s(?hr'ir:,matbjgqune | leloje|N[jo]a]s[w|n|— !
o O ; [ ] g ) | C g m > © 5 ' UIJ j.> |
Freigabe tber Relais K1: Montage- und I 3 ol z2 05 !
10 Setup/ LDF Betriebsvorschrift ! | Fa3 <3 ¥ |
K1 Funktion, 1K=Betriebsmeldung | z° & s 3 & & |
< & D
Stoérungs Meldung Uber Digital Eingang D1: LDF 500 ! 4 - = l
10 Setup/ Druckaufnehmer I ) S |
D1 Funktion, 2D=externe Stérung, Art.Nr. 1322 ! @ 33> |
D1 Invertierung, on — ! |_1 i
-
| I
N | L2 |
s — L3 |
|
S1 S2 S.3 e L TE L TETE D —{PE |
1
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Example: EUR EC controls EC motor SS-1214,1 - with mode 4.01 (pressure controlled)
mains supply open closed
r _______________________________________________________________________________________ -: Fan with mains
ly, without closed open
. EUR EC | e
| E2 E1 E2 interference
| eo(e| [o]e Slgnal _ relay : Fan with mains
[ o(e| |o o 010V LDF LGF gg | Supely, with open closed
! ele| |o]e max 5A I
! ofe " ¥~ o 250VAC I Motor turns No-coM | NG-com’
I oo =LTR/K/A (1 sensor) alal K1 5 K2 ! ;
| ole ° 0 LUl L | Fan without open closed
| | mains supply
! E1 M ! M |
| | otor turns closed open
: D+ —24\V| 24V D2 [ | A1 [ | GND [ | E1 / : Er:gine dose not open closed
1
: : =z LLl D_ GND D1 D3 A2 GND E2 : SE 1 4 1 2 21 24 22 : * regardless of whether in operation or waiting for release
o LU L | 1) when relay is actuated
L——'——'——‘[ —————————— --t--ft--ft--f--—-—-"F-"—""""""\@-"¥"¥"¥"=""="¥"~"¥"="="="="==—1 1-"-—"—-—"—"—"—""""">"~="="="="="=-=-- ! 2) when relay is not actuated
Pwg fortne - ( ¢
. sensor operating | -I
mode selection i 1; SS-1214,1|
| |
| | 15| EC motor |
' I 14 !
| | 15 !
i 16 |
L1 N PE . 17 !
+24V 18|24V DC/max. 100mA
' !
1~ 230V | GND_19|- |
R1_NC 20 1
| - :I' N
50/60 Hz ; R1_C 21 Alarm £ g I
L R1NO 22}— S
EUR EC settings ! R2_NC 23 - \Votor ; % I
| | R2_C 24 |
Sen;or input E1: | R2_NO 25 turns 5 1
Basic setting/ | |
Operating mode 4.01=Pressure control 8 =) 1 [ololololelo]+ [o]o[> |
= iy = L Zle]7 e Z212]3(2 |
Analog output A1: N|lo| O Control cables 9= I I
10 Setup/ ; L
A1 function, 2A=proportional control NGO ' max. Somf Shle|d§d from l olo|o|~N|o|o|s]uw|nd]— !
858 3 2 o 20m, see [nstallat'lon and R o= . o> |
Release via relay K1: operating instructions ! l By 2 2 Iy |
10 Setup/ LDF ! 2 8 3 <9 R |
K1 function, 1K=Operating message l Q ® @ 8 3 & & |
| =3 ol >
Fault report via digital input D1: LDF 500 | E X |
10 Setup/ Pressure transducer 1 N !
D1 function, 2D=external fault, ltem No 1322 | 33> l
D1 inversion, on — | !
~— L1 :
1
b — L2 |
1
to — L3 |
1
R s —PE |
m- T ,
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. A : A4 Alarme NO-coM | NC-com’
Exemple: EUR EC contrdle le moteur EC SS-1214,1 - avec mode 4.01 (Pression contrblée) :
alimentation secteur ouvert fermé
;‘ _______________________________________________________________________________________ ': Ventilateur avec
alimentation secteur, fermé ouvert
1 1 terfé *
 EUREC ez E2 o .
! oo oe Re|a|S d alarme | alimentation secteur, ouvert fermé
| ® @ & 0 -0-10V,LDF LGF ! avec interférence
! ole| (o]0 - max 5A I 5 >
| efe ™~ -l | Le motor tourne NO - COM NC - COM
I HHE || [FEErorrsn i K1 250VAC ko i —
! ole ole i ! a\imématLilon secteur| ouvert fermé
| l/— |
: E1 : Le moteur tourne fermé ouvert
| D+| —24V| —24v| |D2| HA1| —GEND| —E1 v | N I R
1 1 * i ] i
— peu importe si en fonctionnement ou et attente
: : =z E D' GND D1 D3 A2 GND E2 — ,CE 1 1 4 1 2 21 24 22 ! de libération
L LU L : 1) quand le relais est activé
R N N --1T-1t-frr-—-—"""-"""\|\""""""""~"\ """\ ~"~"~"="=~- T T T T T -1 - - - -~~~ ~—T—T—T—T—TTTT~7 2) si le relais n'est pas activé
Prise pourta —  }  __
. sélection du mode ! -I
i Ihl
ge fon(?[tlonnement | > SS-121 4,1 |
u capteur | |
| | 15| Moteur-EC,
' I 14 !
| | 15 !
i 16 |
L1 N PE . 17 !
| 124V 1824V DG/max. 100mA !
1~ 230V | GND_ 19|- |
R1_NC 20 1
1 — :I’ N
50/60 HZ } R1_.C 21 Alarme £ g |
i R1NO 22}— 8 i
<
Réglage EUR EC I R2_NC 23 7 =31
— | R2.C 24 fﬂg‘e“r 2
Entrée du capteur E1: | R2 NO 25 >
Réglage de base/ - | — |
Mode de fonctionnement 4.01 |
=Controle de la pression ?r 9. % i % 8 YR8 % S g % o> |
. . ‘ Nlo|l O Ligne de commande max. L 19| I I
%gueetsgfloglquem. 5 ' 30m, blindé & partir, voir les I 131olool~lo|on|alwolro] = |
: . o ; 1
e (5 Y = e instructions d ||nsta||at|on i T9CD 93 P |
et d‘utilisation ! ! Sge 2 < g |
Libérer via le relais K1: LDF @ Q gﬁ < 8 XX |
10 Setup/ | %7 83 &8& |
Fonction K1, 1K=Message d‘exploitation LDF 500 i o o 2 |
o] e ?
. o
Message d‘erreur via I‘entrée numérique D1: Capteur de pression | o ot i
10 Setup/ , article no 1322 | E 3 ,
Fonction D1, 2D=défaut externe, — |
D1 inversion, on - : L1 !
1
b — L2 |
1
to — L3 |
| 1
Do —PE |
m-"T ,
___________________________ —
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