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FU Einstellung Beispiel

Grundeinstellung:

Betriebsart 1.01 = 0-10V Drehzahlsteller

Analog Ausgang A:

IO Setup/

A Funktion: 1A = +10 V Fest

Freigabe über Digital Eingang D1:

IO Setup/

D1 Funktion: 1D = Freigabe on/off

Relais:

IO Setup/

K1 Funktion: 1K = Betrieb ohne Störung

Sensor Eingang E1 = 0-10 V

LED Anzeige Logik

Klemme 6 10V/24V 10V/24V 0V 0V

Klemme 7 0V 10V/24V 10V/24V 0V

LED Anzeige rot grün

Steuerleitungen max. 30m, ab 20m
abgeschirmt, siehe Montage-
und Betriebsvorschrift !
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FU setting example

Basic setting:

Operating mode 1.01 = 0-10V speed controller

Analog output A:

IO Setup/

A function: 1A = +10 V fixed

Release via digital input D1:

IO Setup/

D1 function: 1D = Release on/off

Relay:

IO Setup/

K1 function: 1K = Operation without fault

Sensor input E1 = 0-10 V

LED Anzeige Logik

Klemme 6 10V/24V 10V/24V 0V 0V

Klemme 7 0V 10V/24V 10V/24V 0V

LED Anzeige rot grün

Parameter interface, only
for service purposes

1 x FU = 1 x motor

Control cables max. 30m, shielded
from 20m, see installation and
operating instructions !
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Exemple de réglage FU

Par défaut:

Mode de fonctionnement 1.01 = 0-10V

Régulateur de vitesse

Entrée du capteur

Sortie analogique A:

IO Setup/

A fonction: 1A = +10 V fixe

Libération via l‘entrée numérique D1:

IO Setup/

D1 fonction: 1D = Libération on/off

Relais:

IO Setup/

K1 fonction: 1K = Fonctionnement sans faute

E1 = 0-10 V

LED Anzeige Logik

Klemme 6 10V/24V 10V/24V 0V 0V

Klemme 7 0V 10V/24V 10V/24V 0V

LED Anzeige rot grün

Interface de paramètre,
uniquement à des fins de service

Câbles de contrôle max. 30m, blindé
à partir de 20m, voir notice
d‘installation et d‘utilisation !

1 x FU = 1 x moteur
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