max. 24VAC / 1A SS-1214 - EC-Motor

I
I |
1) 2) | <EE |
Alarm NO - COM NC - COM | 8 24\VDC /1A |
\’\/leertgi\llaetrc;rO ?gSr?g gedffnet geschlossen i - g § = !
Ventilator mit Netz- I é g CED o |
versorgung, ohne geschlossen geoffnet | = © I
Stérung * I 8 — ||l on | W |
Ventilator mit Netz- | ~ | d| a0 |
versorgung, mit gedffnet geschlossen | §J : |
Stérung I
= = ! |||t |v|o|~|o|o|o|-[a|on|x|w [ '
Motor dreht NO - COM NC - COM | || T T NN 8 N[N 8 | |
- O O 1
Ventilator ohne gedffnet geschlossen | >1Nn|Z01Z1Z|0(Z ! |
Netzversorgung | J|= 1 el C\II L\II c\I| I |
[q\] T~ | |
Motor dreht geschlossen gedffnet i +(O ||| || |a : |
Motor steht gedffnet geschlossen I A 1 A-RS485 : i
I B 2| B-RS485 i i
I
* unabhangig ob in Betrieb oder auf Freigabe wartend ! GND 3| - : I
1) wenn Relais betétigt ist | +10V 4|10V DC/max. 20mA : I
2) wenn Relais nicht betatigt ist i 0-10V 5|0-10V DC i |
I
| GND 6| - o
I D2 7| Alarm Reset : |
| D1 8| Freigabe l I
I
I Dout1 9| Drehzahlausgang , I
| GND_10] - L
_____________ - d_ 4l ]__i_
I
PU/A 10 Art.Nr. 1734/1735 i
T e T T T 5x05mm L1 L2 L3 PE
| 1
I
' 10, '
R1 2 I
I
: I
| roteriomerer 3 LED Anzeige Logik
n. y4
I S 1 i Klemme 6 10V 10V oV oV
| — 4 Klemme 7 oV 10V | 10V | oV
| 5 H LED Anzeige | rot griin — —
I
I
| e LED 1 4 o) I
| o | S1 S.2 S3
R 7H D ELF
I
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max. 24VAC / 1A SS-1214 - EC motor

|
I < I
Alarm NO-coM | NC-coMm’ ! E 24VDGC / 1A !
Fan without open closed | =) o |
mains supply P | é % 9 %) |
Fan with mai = Q =
ssgpvl‘;/l:[ w?l?c;zts closed open ! é < =2 !
interference * | 8 — ||l | W |
Fan with mains | > | d| |0 |
supply, with open closed | < I |
interference | AN I |
Motor turns NO-COM | NC-COM N R R R R S EE NN RIEINE : |
. ! @) olo O !
Fan with !
s sy o o | § > i ,C_)l fl il 3 il o
Motor turns closed open | +| O | ||| |a : |
Ejr:gine dose not open closed i A 1 A-RS485 : i
i B 2| B-RS485 I i
I
* regardless of whether in operation or waiting for release i GND 3 - ! !
1) when re|ay is actuated I +1 OV 4 1 O\/ DC/maX 20mA : !
2) when relay is not actuated | 0-10V 5|0-10vV DC | |
I I
| GND 6] - o
i D2 7| Alarm reset : i
I D1 8| Release i |
! Dout1 9| Speed output : !
| GND_10] - L
I ‘ I
S S (N I S 44—
PU/A 10 item No 1734/1735 i
T T T T T T T T T T T T T T T— 5x05mme
| — 1 L ’ L1 L2 L3 PE
I T
I
| @l Lo
| | Potentiometer | . .
i i, speed 3 1< | LED display logic
! S 1 LT Terminal 6 10V 10V oV Y
| — 4 Terminal 7 ov | 1oV | 10V | OV
| 5 H LED display red | green — —
I
I
4 ED1 & §) l
I N
| V2
| K 7
I
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T T T T T T T T T max. 24VAC /1A ae d4m4A M A
24VD<2:4/V1AE/ ha SS-1214 - Motour-EC

Alarme NO - COMI) NC - COM2I

Ventilateur sans

- ’ ouvert fermé
alimentation secteur

Ventilateur avec
alimentation secteur, fermé ouvert
sans interférence *

Alarme
tourne

Ventilateur avec
alimentation secteur, ouvert fermé

]
| < |
| 5 5 !

o >
I = L I
| = |
I é Q I
| 8 iR
avec interférence i § . _I —I : I
Le motor tourne NO - COMII NC - COMQI i N[O ]|O[N~]O|D 8 a g g F\lr E(\ID | i
e I B _lelolelelo|e -
Le moteur tourne fermé ouvert | CTI = 1_I 1_I 1_| L\II C\II C\II | |
Le moteur ne I Tojrjrjrjrje|x ! I
tourne pas ouvert forme | A 1] A-Rs485 L
! B 2| B-RS485 I '
* gstlj'érgz?gi si en fonctionnement ou et attente ! GND 3 _ : !
| ratl
| +10V 4|10V DC/max. 20mA .
| ' | |
1) quand le relais est activé i} _ H
2) si le relais n‘est pas activé I 0-10V_5|0-10v DC : !
| GND 6] - i |
i D2 7| Réinitialiser I'alarme : i
| D1 8| Libération i |
|
I Dout1 9| Sortie vitesse | I
I GND 10| - : I
| ' |
D P 1 e 44—
|
PU/A 10 article no 1734/1735 ] i
- - ——-——— - — = ]
| i [ 5x0.5mm? L1 L2 L3 PE
I T
I
| &l Lo
I EII:IGT/IIZ?S?G 3 < Logique d‘affichage & LED
| ' S 1 N Leterminal 6 | 10V | 10V oV oV
| — 4 Leterminal 7 | OV | 10V | 10V | OV
| 5 H Affichage LED| rouge | vert — —
|
| 4 |
. +— LED1 44 o H
| z |
| [y
|
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