Detailplan SS-1040
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EC-Motor

max. 30m, ab 20m
abgeschirmt, siehe
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Betriebsvorschrift !

-
|
|
|
|
|
|
|
|

[ |

|

m| A a |
S| Z =z | |
+|O|<|O FlE]— N |

- A __ - ___ F-—F-——F- |

tt |
Y I
z 3o K 557 |
i g Q) I
|

+
Steuerleitungen 1 i
|
|
|

o=

Setpoint 1/2
10 ..24 VDC (extern)
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Setpoint 1/2
+ L 10..24 VDC (extern)

SS-1223 - EC-Motor

e NO 16—i Motor
R2_C 15:
R2_NC 14 arent max. 24VAC / 1A
R1_NO 13 —| 24VDC /1A
R1_C 12\ Alarm
R1_NC 11
A 1] A-RS485
B 2| B-RS485
GND 3| -
+10V  4[{10V DC/max. 20mA
0-10V 5|0-10v DC
GND 6| -
D2 7| Alarm Reset
D1 8| Freigabe
Dout1 9| Drehzahlausgang
GND 10| -
vVyy Freigabe
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