Beispiel: EUR EC steuert IVRD EC (SS-1299), mit Modus 4.01 (Druckgesteuert)

EUR EC, Art.Nr. 1347 002
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Example: EUR EC controls IVRD EC (SS-1299) - with mode 4.01 (pressure controlled)

EUR EC, item No 1347 002

max 2A (resistive load)
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Exemple: EUR EC contréle le IVRD EC (SS-1299) - avec mode 4.01 (Pression contrélée)

EUR EC, article no1347 002

max 2A (charge résistive)
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Fonction D1, 2D=défaut externe,

D1 inversion, on
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instructions d‘installation
et d‘utilisation !

boite a bornes

Moteur EC




