Beispiel: EUR EC steuert EC-Motor SS-1047/48, mit Modus 4.01 (Druckgesteuert)
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L1 N PE , E1 [o-1ovDC |
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1 _ 230\/ ! D1 |Digtalin1(+10V) |
50/60 H ! A1 |Tacho (open collector) !
Z Steuerleitungen A (D+) | RS-485, Modous |
' max. 30m, ab 20m i i
. e abgeschirmt, siche B (D-) |RS-485,Modbus |
EUR EC Einstellung Montage- und i |
Sensor Eingang E1: Betriebsvorschrift ! | |
Grundeinstellung/ | 11 8 |
Betriebsart 4.01=Drucksteuerung = 5 =) | i |
I Z } 14 e |
Analog Ausgang At: N|lol O | 1
10 Setup/ PE ----- -4 PE I
A1 Funktion, 2A=proportional Aussteuerung =~ W % HRFW EC ... EC-Motor, zu SS-1047/48 | 8 I
D > =z 0 et e — - —
I i
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10 Setup/ LDF ! I L1 —+— g |
K1 Funktion, 1K=Betriebsmeldung L | ! L S
I
(O] - - _ o
Stoérungs Meldung Uber Digital Eingang D1: LDF 500 | E - o ol o ] al o o« i -
10 Setup/ Druckaufnehmer ! 7
D1 Funktion, 2D=externe Stérung, Art.Nr. 1322 | =] N1 4156 |7 i
| .
. . |
I
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example: EUR EC controls EC-Motor SS-1047/48, with Modus 4.01 (pressure controlled)
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|
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from 20m, see Installation

EUR EC setting and Operating Instruction !
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D1 Function, 2D=external alarm indication, Art.Nr. 1322
D1 inverting, off T

| _— 5

operation mode 4.01= pressure control 5 =) 11 ?

= N

A B = 14 >
Analog output A1: N ol O
10 Setup/ P E ....... 1 PE
A1 function, 2A= proportional level control -~ W % HRFW EC ... EC-Motor, to SS-1047/48 8

n > ==\  -———————————— - — - — - — = —

. | |
relase via relay K1: I_DF ! terminal box | N | N %
10 Setup/ =
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I

(O] - - - o
fault indication via digital input D1: LDF 500 I U ol ol o < o ol o o« i
10 Setup/ pressure sensor | 7

| 1 I
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| |
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BN-brown
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exemple: EUR EC contréle moteur EC SS-1 047/48, avec Modus 4.01 (Régulation en fonction de la pression)

EUR EC E2 E1 E2 . o
HHEHEH Py \/ Relais auxiliaires
—— o max 5A
HHE | | LTRIK/A (1 Sensor) i K1 250VAC o
eole| |o]e oo

E1 |
D+| Heav] a4 [D2| Hat] Hawo| HE v |
oz H_J D- GND D1 D3 A2 GND E2 N 1114 (12| 21|24 |22
- Ll L
T T 77 R e Y T |
. moteur EC, en SS-1047/48
HQW EC ..., HWW EC ...
| F T T T T I
! 10V +10V DC/max.10 mA !
]
| I
| LGND |
I
L1 N PE ! E1 [o-1ovDC |
1 230\/ ! D1 |[Digital In 1 (+10V) !
- | Tacho (open collector) |
50/60 HZ I Al tachymétre !
Cables de commande A (D+) | RS-485, Modous !
' max. 30m, blindés a partir de 20m, ! |
EUR EC conficurat ¢ Voir Notice d'installation ! B (D-) [RS-485 Modbus |
configuration et de montage ! | |
sonde entrée E1: | i
configuration initiale/ | | _— 5
mode de fonctionnement 4.01 5 =) | 11 (12 I
= Régulation en fonction de la pression ? - Z | 14 § |
S | Al o el I i
ortie analogique A1: | } } ™y i
10 Setup/ z w I HRFW EC ... moteur EC, en SS-1047/48 PE - PE -
A1 fonctionnement, 2A= commande m - T T ST T T T T T T - Q
proportionelle L DF ! boite & bornes i N _|_| N 5 !
autorisation par relais K1: ! _ i L1 _|_| L g !
1O Setup/ 0] o 1
K1 fonctionnement, 1K= fonctionnement LDF 500 . | U ol ol o < o ol o o« i -
Sonde de pression [ 7 |
Alerte de défaut via entrée digitale D1: Art.Nr. 1322 | = N|1|2|3|4|5|6]|7]s |
10 Setup/ I T ©
D1 fonctionnement, 2D= défaut externe, | i =l 3| . < !
D1 Inversion, off I i | DS 5 |
[P S IR I A (i Iy I AN N
code couleur (IEC 757) !
BN-brown-brun LL] ~—
YE-yellow-jaune o Z 1
WH-white-blanc o 3 - < 2 T <«EUREC
o 0]
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