Alarm No-coM | Nc-com’

Beispiel: EUR EC steuert EC-Motor SS-1214, mit Modus 4.01 (Druckgesteuert) oo 1o oo

Netzversorgung

Ventilator mit Netz-

Sz W [11]14]12|]21|24]|22] |ID 2B p2| | (|enp| | [A2] | |enp| | [E2| | T

* unabhangig ob in Betrieb oder auf Freigabe wartend

versorgung, ohne geschlossen geodffnet
R e e e e e | Stérung *

Ventilator mit Netz-
| | h .
. EUR EC, Art.Nr. 1347 002 | ereorgung, mi gedfinet | geschlossen
! I
: max 2A (ohmsche Last I Motor dreht NO-COM | NG-COM’
| | _
: K1 250VAC K2 J1 : I\/lirtI:\I/ZI;ro?gh:ﬁg gedffnet geschlossen
: /I: U S B IEI : Motor dreht geschlossen geodffnet
: | 1A 2A — D1 24V| A1 | GND — E1 T @ : Motor steht gedfinet geschlossen
! I
! I
|

1) wenn Relais betatigt ist
2) wenn Relais nicht betatigt ist

| i SS-1214,1

| 2 EC-Motor
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L1 N PE 6 |
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1~ 230V +24V 18|24V DC/max. 100mA |
/ O H GND 19| - i
50 6 Z | R1_NC 207 Ngo
' R1.C 21 Aarm 28 |
I R1NO 22— S o !
R2_NC 23 ~< |
I R0 C o4 ; Motor > % !
: — dreht ~ |
: I R2_NO 25 > |
> IEEHEEEREEEE |
EUR EC Ei 1l - —

YR EC Einstellung > 9 % Steuerleitungen I O|5 SIS 2|5 I
Sensor Eingang E1: §I Sl o ' max. 30m, ab 20m L [Sloloo|~|o|on| oo |ro] = !
Grundeinstellung/ b hirmt. sieh | I

, e abgeschirmt, siehe . e o= 0>
Betriebsart 4.01=Drucksteuerung C o ® Montage- und | g o E T2 s % i
: . > Q 3 S o B
PR —— o O = Betriebsvorschrift | I 8 & = SO && !
10 Setup/ LDF | 58 o3 oo I
A1 Funktion, 2A=proportional Aussteuerung | é @ gg |
0 S I
Freigabe Uber Relais K1: LDF 500 ! a %) |
10 Setup/ Druckaufnehmer | > |
K1 Funktion, 1K=Betriebsmeldung Art.Nr. 1322 — I_I |
—i T
LN I
Stérungs Meldung Uber Digital Eingang D1: — I L2 |
10 Setup/ N I
D1 Funktion, 2D=externe Stérung, — I I_3 |
D1 Invertierung, on w i |
- ——————— — —— ———— —_ I
S1 S2 8.3 g=-T PE |
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I
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. Alarm Nno-coM | Nc-com’
Example: EUR EC controls EC motor SS-1214,1 - with mode 4.01 (pressure controlled)  |mwms
mains supply
Fan with mains
supply, without closed open
_________________________________________________________________________________ interference *
I
I Fan with mains
I EUR EC, Item No 1347 002 : §UPffly,with open closed
| interference
. | = =
: max 2A (resistive load) I Motor turns NO - COM: NC - COM
| K1 250VAC K2 : Fan without osed
| USB J 1 | mains supply open close
I (e°0] : Motor turns closed open
: | 1B 2A —{ A1| —{GND T |;|:/:|:| @ | Engine dose not open closed
| turn
1 LLI
| |z o 111412 21|24 |22 E GND 2B A2 GND T : * regardless of whether in operation or waiting for release
il il i i e e 1~~~ 1 I 1) when relay is actuated
2) when relay is not actuated
' I____________________________I
I
| . 1] SS-1214,1 |
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. EC motor
: 19 |
! 14 |
I | 15 I
L1 N PE ' 10 |
I 17 |
1~ 230V +24V 18|24V DC/max. 100mA |
50/60 Hz L |
R1_NC 207 S
R1_C 21 Aarm 28 |
R1_NO 22— S o
R2_NC 23 ~< |
I R2C 24 ; Motor 2> (j% |
; = turns ~ |
: | R2_NO 25 > 1
_ | |@|o(o|g|e|e|k|2|m|> |
EUR EC settings = Control cables 1| Z]2 N|Z|LalZ I
N kel e . O|s S(2|2|C |
, el I 4 ' max. 30m, shielded from I = <
Sensor input E1: qNlo| 6 20m, see installation and 13 I
Basic setting/ (] Uiy ! | o|lo[o[N|o|uo|M~|w[N] = |
Operating mode 4.01=Pressure control operating instructions ! RS L I
s 0 @ ' 828 22 131 |
3 o
Analog output Al: o O 3 ! 8 § 3 <g Cg ;ﬁ: |
10 Setup/ LDF | 2®2 B8B83 && |
A1 function, 2A=proportional control I -§ o L |
Release via relay K1: LDF 500 ! B I
10 Setup/ Pressure transducer 3 |
K1 function, 1K=Operating message ltem No 1322 — I L1 |
—i
o I
Fault report via digital input D1: — I
10 Setup/ N I I_2 i
D1 function, 2D=external fault,
D1 inversion, on 5 i I_3 i
D —{PE |
rm I
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1) 2)
Alarme NO - COM NC - COM

Exemple: EUR EC contrble le moteur EC SS-1214,1 - avec mode 4.01 (Pression contrblée)  femer=s

alimentation secteur ouvert fermé
Ventilateur avec
alimentation secteur) fermé ouvert

________________________________________________________________________________ - sans interférence *

EUR EC, article no 1347 002

Ventilateur avec
alimentation secteur| ouvert fermeé
avec interférence

1) 2)
Le motor tourne NO - COM NC - COM

Ventilateur sans

max 2A (charge résistive)
K1 280VAC o
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: — uss L
i | 1B] [oA —{A1] o T o
| D

alimentation secteur ouvert fermé
Le moteur tourne fermé ouvert
:_oeu:]c;tz;rsne ouvert fermé
A2| | [anD T

* peu importe si en fonctionnement ou et attente
de libération

1) quand le relais est activé

2) si le relais n‘est pas activé
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. 1] §S-1214,1 |
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. = Moteur-ECi
I
I 14 |
I 15 I
I_I N PE i 16 I
| 7 I
1~ 230V T +24V_ 18|24V DC/max. 100mA |
50/60 H | e |
Z I R1_NC 20
I — M N
T R1_.C 21 Alarme 2 D |
, RT_NO 22— B
I R2_NC 23 < |
1 R2 C 24 ; Le Moteur > % |
! = tourne ~ |
] R2_NO 25 =
Réglage EUR EC I [olo]ololelo]+ |a|m|> I
> . LZIS [=N|Z| 432 [
Entrée du canteur E1: | 9| o Ligne d_e commangie max. | |B|& 5/2(2|5 I
o P : |7 Z 30m, blindé & partir, voir les Dl |
églage de base/ Al ol O ) ) . ) Slolo|~|o|o]aluw|ro|=
VEEE o EreemmEmiER: 4.0 e instructions d'installation | o= |
=Céntrole de la pression ) et d‘utilisation ! I L P T o w > I
5 | 2 o5 o= 2ZX |
o o = og= <9 QF
Sortie analogique A1: | s 52 o Q@ &% & !
10 Setup/ LDF | 3588 o3 9o |
Fonction A1, 2A=modulation proportionnelle | 2 = _ﬁ’@ i
I g N
Libérer via le relais K1: LDF 500 . | % g |
10 Setup/ Capteur de pression | @ > |
Fonction K1, 1K=Message d‘exploitation article no 1322 E i L1 i
Message d‘erreur via I‘entrée numérique D1: — | |
10 Setup/ N | L2 |
Fonction D1, 2D=défaut externe, — ; L3 |
D1 inversion, on 8] | |
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