Beispiel: EUR EC steuert EC-Motor SS-982, mit Modus 4.01 (Druckgesteuert)

L1
N

L1 N PE

1~ 230V
50/60 Hz

EUR EC Einstellung

Sensor Eingang E1:
Grundeinstellung/

Betriebsart 4.01=Drucksteuerung

Analog Ausgang At:
10 Setup/

A1 Funktion, 2A=proportional Aussteuerung

Stoérungs Meldung Uber Digital Eingang D1:

10 Setup/

D1 Funktion, 2D=externe Stdrung,

D1 Invertierung, on

85192 001 SS-984 20.07.11

=0-10V, LDF, LGF

=LTR/K/A (1 Sensor)
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Steuerleitungen
max. 30m, ab 20m
abgeschirmt, siehe
Montage- und
Betriebsvorschrift !




