MegaBox
@ 400 mm, rickwarts gekrimmtes Laufrad

Kennlinien MBW 400/4

Frequenz Hz [ Ges. [ 125 [ 250 [ 500 | 1k [ 2k [ 4k | 8k
Lua [ Abstranlung [ dBA) | 56 | 39 | 56 | 50 | 46 | 43 | 44 | 32
Apy, | L | Saugseitig | dB@)[ 78 | 61 | 77 [ 67 | 69 | 66 | 68 | 56
Pa | Lu | Drucksetig | dB(| 76 | 59 | 76 | 70 | 66 | 63 | 64 | 52
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Kennlinien MBD 400/4/4
Frequenz Hz [ Ges. | 125 [ 250 [ 500 | 1k | 2k | 4k | 8k
Ly [ Abstrahlung | dB(A) | 58 | 41 | 57 | 51 | 47 [ 46 | 47 | 34
Lua | Saugseitig [ dBA)| 77 | 60 | 77 | 67 | 64 | 65 | 68 | 55
Apg | L | Druckseiig [ dB(®) | 78 | 61 [ 77 [ 71 | 67 | 66 | 67 | 54
Pa p =1,20 kg/m®
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MaBe in mm Anschluss: @ 400 mm 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 Vmeh
Kennlinien MBD 400/2/2
® Gehause @ Motorschutz F Hz [ Ges. [ 125 [ 250 [ 500 | 1k [ 2k [ 4k | 8k
H ' R H H _ requenz z es.
Siehe Seite 320. Mit au;%le KIeTmhmenIilste hker L. | Aosianiung |6 | 80 | 55 | 60 | 78 | 70 | 70 | & | &1
ausgeflihrten Thermokontakten, Ly, | Saugseig | dB(®) | 96 | 73 | 87 | 97 | 88 | 88 | 85 | 79
@ Laufrad die von dort mit dem Motorvoll- AP | Lua | Druckseitig | dB( | 100 | 75 | 89 | 99 | 90 | 90 | &7 | 79
Ruckwarts gekrimmtes Hoch- schutzgerat zu verdrahten sind. Pa p =120 kg/m®
leistungs-Radiallaufrad aus Alu- o) ‘A 200 V
minium, direkt auf Motorwelle @ Leistungsregelung 2500 =" ® A 280 V]
aufgesetzt. Alle Typen sind durch Span- —] ® Y 400 V|
Guter Wirkungsgrad, niedriges nungsreduzierung mittels Trafo 2000 @ A200V]¢c,
Gerausch, aerodynamisch opti- (Zubehor) drehzahlsteuerbar. >\ X ® A 140 V]
miertes Spiralgehause. Die 3~ Typen kénnen auBerdem 1500 ORECNIQERO) ® A 80V 4
Dynamisch ausgewuchtet nach durch /A-Schalter oder Motor- N \\ L 16
DIN ISO 21940-11 — GUtestufe vollschutzgeréat M 4 auf zwei 1000 L s
6.3. Drehzahlen betrieben werden. —® N
Die Leistungsstufen sind im 500 N \//\/ \s\ o
® Antrieb Kennlinienfeld dargestellt. N r 4
Durch wartungsfreien, drehzahl- 0 0
(0] 2000 4000 6000 8000 Vmeh

steuerbaren IEC-Flanschmotor B Zubehor
in Schutzart IP55. Kugelgelagert.
Wandkonsole aus verz. Stahlblech.  Flexible Manschette zur Montage = Drehzahlum- und Ein-/Aus-

@ Elektrischer Anschluss MB-WK 400 Best.-Nr. 05528  zwischen Ventilator und Rohr. schalter fUr zweitourige Y/A-
SerienmaBiger Klemmenkasten Wetterschutzdach aus verz. Stahl- FM 400 (+70°C) Nr. 01676  schaltbare Drehstromventilatoren.
(IP55) an ausgefiinrtem Kabel = pjech, Befestigung tiber dem Motor.  FM 400 T120 (+120 °C) Nr. 01659 ~ DS 2? e
montiert, bei Type MBD 400/2/2 MB-WSD Best.-Nr. 01856

auBen am Motor.

Type Best.-Nr. Forder- Nenn-  Schalldruck Leistungs- ~ Stromaufnahme  Anschluss max. Fordermittel- Gewicht Trafo-Drehzahlsteller 5-stufig Motorvollschutzgerat
leistung drehzahl ~ Gehduse-  aufnahme nach temperatur netto z. Anschluss der ein-
freiblasend abstrahlung ’ . Schalt- . ’ ca. . geb. Thermokontakte
bei Nenn-  im Regel- ~ ~pjap bei bei mit ohne
spannung  betrieb Nennsp. Regelg. Motorvollschutz Motorvollschutz
V m¥h min”! dB(A)in1m kw A A Nr. +°C  +°C kg Type  Best-Nr. Type Best.-Nr. Type Best.-Nr.
Wechselstrom, 230 V, 50 Hz, Kondensatormotor, Schutzart IP55
MBW 400/4 05953 3550 1410 48 0,49 2,50 3,70 1119 100 60 850 MWS5 01949 TSW7,5 01596 MW" 01579

Zweitourig, Drehstrommotor, 400 V, 50 Hz, v/A-Schaltung, Schutzart IP55

MBD 400/4/4 05955 3030/3440 1180/1410  46/50 0,41/0,50 0,71/1,00 1,30 520 100 60 82,0 RDS2 01315 TSD1,5% 01501 M42 01571
MBD 400/2/2 05949 6570/7500 2510/2840  71/74 3,10/3,70 4,80/6,10 9,00 520 100 60 1100 RDS11 01332 TSD11¥ 01513 M4?2 01571
" inkl. Betriebsschalter. 2'inkl. Betriebs- u. Drehzahlumschalter. 3 erforderliches Motorvollschutzgerét: Type MD, Nr. 05849.
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